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Temup Wyn craHnUsIapyIa MOe3/yIap XapakaTu XaB()CU3IUTUHU TABMIHIIAII Ba OTIEPATUB
OolIKapyB caMapaJopIUTUHUA OMIMPHUIIIA AIEKTP MapKazinamtupuil (OM) TH3UMIapu MyXum
axamusTra osra. Amangard penenn OM  Tu3umiapuga OomIKapyB  anmapaTiIapUHUHT
ACKHUPIaHJUIH, OIEpaTop XapakaTJIapUHU AapXUBJIAIl HWMKOHUSATUHUHI YEKJIAHTAHJIMIH,
KypUJIMAQJIApHUHT KaTTa rabapuT yirdamiapu Ba 3JEKTP dHEPTUsACU CapUHHUHT FOKOPUIMIU
yJIapHU 3aMOHaBUI axO0OpOT TEXHOJOTHUsIapy OUIaH MHTETpalMsUIall 3apypaTHHU KEATUPHO
YUKapaau.



TagkukoTna uHTterpauusiamrad OM TU3UMUHUHT MaT€MaTHUK MOJEIN KYNKOMIIOHEHTIIN
TYIUIaM KYPUHUIINAA aKJIAHTUPHIITAH:

S=(X,U,Y,D,¥,A,T)(1)

bynna X — crannus o0bekTinapuHuHT Xoatiapu, U — onepaTtop OomkapyB OyHpyKiIapH,
Y — nazopar curnamuiapu, ® — xomnarnapausr ytum QyHkiuscu, V¥ — aukum GyHKIusCH,
A — YTUII UHTEHCUBIUKIIApU MaTpuliacy, T 3ca axO0pOT y3aTUIIIHUHT BaKT TapaMeTpJIapuHA
nudonanaiinu. Moaen oMMaBuid XHU3MaT KypcaTHIl Hazapuscu Ba MapKoB jkapaéHiapy, YeKIu
aBTOMaTIap XaM/la HOAHUK MAaHTHK anmnapaTiapuHy AroHa Ty3uiMaaa OupiamTupaiu.

OM oObexTnapuHUHT (YHKIMOHAN XOJaTH yMyMHUW Xojja Kyduaarn udoja opkaiu
aHUKJIAHA/IU:

Si(t+1) = Fi(Si(1), Xi(t), Ui(t)) (2)

Ymby &éHmamryB cTpeika YTKa3THwiapu, cBerodopiap, WYa ydacTKalapu  Ba
MapuIpyTIAPHUHT JKOPHUM XaM/1a KEHUHTH XOJIaTHHH OOIITKAPYB TabCUPIAPH aCOCH A AaHUKJIAIIT
MMKOHUHU Oepaiu.

MapmpyTHH MAKJUTAaHTUPUIT Kapa€HU YEKJIM aBTOMAT acoCHIa MOAEUIAIITHPHINO,
xaB(cu3 MapHIpyTHU YPHATUII YUYH Oapya Ha30paT MApTIApUHUHT OUp BaKTa OaXKapHIUIIN
Tanad ATUIAIu:

Fuapupyr = X1 AX2 A ... AXa (3)

by &énpmamyB crpenka Ba Wyn ydacTKaJapUHUHT OaHIIUTH, MapUIpyTJIap ypTacuaaru
BUNIUATIIAP Xama OOBEKTNIap XOJATMHMHT TYFpPU HA30paT KUJIMHUIIMHU aBTOMAaTHK
TEKIIUPUII UMKOHUHU Oepai.

Takmud ostunaran wunTerpamusuiamrad eunMmaa APMpan Oepwiran Oyiipyk OMHHHT
MaHTUKUM KUCMHJA XaB)CHU3IMK MIapTiIapu Oyinua TeKmMpuiaau, oObeKTra OOILIKapyB
TAabCUPH y3aTUJIAAW BA YHUHI XaKUKHI XO0JIaTU TeCKapH ainoka opkanu APMra kairtapunaay.
[y Tapuka APM — DM maHTHKHI 6510KkM — O0IIKapyB 00beKTH — XoJsaT Ha3opatu — APM
KYpUHHUIIKA €MUK aX00pOT-00IMIKAPYB KOHTYPH XOCHIT KUITHHAIH.

Xucobnam — HaTWKajapura Kypa, HMHTErpalysulaliral  TH3UMZAa  Taléprapiuk
kodpdunmentu 0,965 man 0,992 raua omran, ypraya Tukiaam Baktu 2,0 coatnan 1,2 coarra
KUCKaprad. MapmpyTt Tail€piiail »Kapa€HUHUHT aBTOMATIAIITUPUIIMIINA XU3MAT KypCcaTHII
WHTEHCUBJIUTUHYA OIIMPUIN Ba HaBOaTna KyTHIN KYpcaTKUYMHU Jnesapiau 6 OapaBap
KaMaTUPUIIT UMKOHUHH OepraH.

XyJoca.

Taknud »Twiran matemMaTHK Ba (YHKIIMOHAN MOJEIUIAP DJIKTP MapKa3IallTHPHII
TU3UMJIAPUHU STOHA aBTOMATJIAIITUPUIITAH WII KOWM OWJIaH MHTErpamusiam yuyH HIMHMA-
ycynuii acoc spataau. Hatwkana craHuus 0ObeKTIIApUHN MapKas3iallirad Xo4a OOUIKapuIll Ba
Ha3opaT KWW, MapuipyTjapHd IHAKIJIAHTUPUII JKapa€HWHU  aBTOMATJIAIITHPHILL,
HOCO3JIUKJIApHU TE3KOp aHHWKJall XamJa T[oe3[jlap XapakaTWHU OIepaTHB OOIIKapHUII
caMapaJOpJIUTMHU OIIUPHUII UMKOHUSITH 03ara Keiaaiu.
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